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	「高度自動運転システムで求められる高精度の物体認識・識別と空間・経路探索の実現には、2つのMPSoCで分散協調処理をし、膨大な量のデータを高速処理することが必要不可欠です。イーソルのeMCOS POSIXの自律分散協調を可能にする分散型マイクロカーネルアーキテクチャや、機能安全対応、組込み機器へのROS/ROS 2適用技術は、UltraZ ADが提供する自動運転ECU開発プラットフォームのコンセプトに合致しています。弊社は今後も重要なエコシステムパートナーであるイーソル様と共に、ADAS／自動運転...
	「UltraZ ADに搭載するリアルタイムOSのベンダとして弊社をエコシステムパートナーにご選択いただき大変光栄です。UltraZ ADとの親和性が高いeMCOS POSIXの分散ヘテロジニアスコンピューティングにより、高い信頼性・リアルタイム性を確保しながら、MPSoCのコア間およびMPSoC間のシームレスな高速通信や開発効率の向上を強力に支援します。」
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